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Paru hier, a l'occasion de la
Journée mondiale de I'environnement
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Evaluez la place de la végétation dans
votre ville en cartes et en chiffres !
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Aujourd’hui, réalisée sur des données hétérogenes et
doit souvent étre vérifié par des visites terrains.

Besoin : systématiser la remontée de changements sur ;
son territoire pour la mise a jour de PCRS (Plan Corps . Q
de Rue Simplifié)
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v Détecter des zones de changements a partir
d’images satellites

v Déclencher des campagnes de mises a jour
ciblées du PCRS Raster
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Identification des zones urbaines avec Sentinel-2
NIMBO o Kermap - nimbo.earth




Zones d’'étude
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Données

| SPOTE/7

Résolution 1.5m (PMS) 10m
Acquisition A la demande Continue
Fréequence 1 a3 jours 5 jours
Acces Payant Libre
Contrainte de oui non - Utilisation de
la couverture synthése mensuelle
nuageuse Ehing

nimbo.earth

Exemple d’une image SPOT-6 et Sentinel-2okermap -

nimbo.earth
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Approche par post-classification
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v Classification performante par apprentissage
profond

v Suivre les changements d’intéréts uniquement
v Résultats explicites et interprétables

Application

modeéle
A

modeéle

\ 4
Application
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v Classification performante par apprentissage
profond

v Suivre les changements d’intéréts uniquement
v Résultats explicites et interprétables

Application
modéle
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Approche par post-classification
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e Bt it fy: v Suivre les changements d’intéréts uniquement
R v Résultats explicites et interprétables

Image Application Classif.
T, modéle T,
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Image Application Classif.
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Résultats

Zone , Penode. Sentinel-2 Spot-6/7
d’observation

Valence- 2018-04 & 2022-08 480 4333
Romans polygones polygones
Pau 2020-03 a 2023-04 331 3479
polygones polygones

Mont-de- 2019-05 a 172 1527
Marsan aujourd’hui polygones polygones

SentineI;Z

Sentinel-2




Exemple de détection de changement
avec Sentinel-2 / NIMBO

S2 nimbo 2018-04 Changements .~ LOW_CONF_CHANGE 52 nimbo 2022-08
[ ] HIGH_CONF_CHANGE

g :
Wy
R L




Exemple de détection de changement
avec SPOT-6/7

Spot 2018 Changements | LOW_CONF_CHANGE  Spot 2022
D HIGH_CONF_CHANGE




S2 2022-08

CONF CHANGE

[ ] HIGH_

.~ LOW CONF CHANGE

Changements
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Spot 2022

CONF CHANGE
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Changements
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Résultats

© Controle par expert-photo interprete des
changements détectés

* Rappel non évalué

Classe 1 ‘confiance faible’ 65% 50%
Classe 2 ‘confiance forte’ 74% 80%

* Tendance a la sur-détection

* Mais essentiellement pour des

Sentinel-2

changements de petites
*  Peur contraignant

pour [’utilisateur final

SenﬁneFZ

Sentinel-2




Reproductibilité
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U Hauts-de-France EfbgdéPAS'DE-CALAIS

Egalité
Fraternite

Données Sentinel-2 NIMBO

5 territoires

Amiens / Arras / Compiegne / Saint-
Quentin / Valenciennes

2 dates
2022

2023
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Détection de changement a Amiens, 20230 Kermap




EX
PREFET
DU PAS-DE-CALAIS

Liberté
Egalité
Fraternité

Exemple représentatif des 4 types d’évolution potentielle

Couches 28
« {ET 2 3

- W IF Changements
« v @ ams

Couches Bl
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TV \_3 Changemert:
> V[ A

Couches @
v & wT E 2 Y
v vl 0 Cnangements
v ¥ [ Aras
202307_2023 16_c hanges 169, ’

v W 202200 202212 _change [215)

202301_302310_changes [69]

« W7 202201202212 changes [215]

202301_202310_changes (69}

= W (77 202201 202212_changes [215]

v Changement certains [831 v Changemert certaing (23] ¥ Chengement certeins §83]
v Changement potentiel [45] v Changemert potentiel [45] v Changement potentiel (3]
v Changement emiz (3] v Changemert omiz [3] v Changemant e 5]
v [_] Pas de chongemere [£1] v [ pas ge changement (o1) 1 [ Pac da changamant (21
v ¥ 1 M v
’ ® BT 15m ’ D 20187 15m » @ POTET1Sm
v | A Sontind = VN Sertined = v @ Sentinel
v v & A v 7 D Anas

~ ¥ [ Awes
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W 202212 RGA
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P 200000 RGR

2 202201 r68

P 202112 0GB
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D 202211 _RGE

»
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» ™ 20201 RGH
2 202119 RGE
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W 202111 RGB

: changement certain : voie d’acces a un chantier
: changement potentiel : zone artificialisee

: changement omis : zone de culture artificialiseée
. pas de changement : voirie
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PREFET \Voies ferrées
DU PAS-DE-CALAIS

Liberte
Egalité
Fraternité

Résultat
. 2022 : 150 changements (dont 5 omis)

. 2023 : 53 changements (dont 4 omis)
Structures éoliennes




Perspectives

Conférence aux GéoDataDays 2024,
Nantes

Renforcement du modele pour de
meilleure performance

Passage a I’échelle : bientot une offre
disponible sur toute la France !

Nouveaux usages pour la détection de
changement avec NIMBO : feux de forét,
surfaces en eau

Identification de feux de forét dans 3 pays lors de
[’été 2022 (USA, Espagne, Gréce) okermap
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